Caracteristicas e Beneficios
* Maior capacidade de carga util -
até 350kg

e Design hexagonal Unico ajustado
para maiores utilidades

¢ O perfil em comum dos Sigmas 3.1 e 5.1
proporciona modularidade e permite
intercambio de modulos utilitarios

* Conecta-se diretamente ao prato lado
robd eliminando adaptadores

¢ Baixo peso e tamanho reduz forca inercial

e Suporta grande variedade de sistemas
de vias de comunicacao

Aplicacées
* Solda por resisténcia
* Manuseio de material
e Carga e descarga de maquinas
¢ Troca de moldes
e Sistemas de manipulacao de estoques
e Sistemas de paletizagao
® Operagdes de empilhamento
® Transferéncia de material entre prensas

Applied Robotics é capaz de desenhar
uma solucdo que vai de encontro com as
necessidades de sua aplicacao particular.

HAppliedigiolis

ESPECIFICACOES

Descricéo Adaptador Robd J Adaptador Ferramenta
Carga Util 350 kg
Momento - Mx, My 15000 in lbs/1,695 Nm
Momento - Mz 15700 in |bs/1,780 Nm
Altura

Largura x Comprimento

60 mm ‘ 60 mm
268 mmx321 mm

Peso 16.5 lbs/7.34 kg 11.2lbs/5.13 kg
Porta acoplamento 1/4 BSPP nd
Sensor de status de acopl.|  Couple/Uncouple nd
Repetibilidade - X,Y +/-0.02 mm
Repetibilidade - Z +/-0.013 mm

Temperatura de Operagao 5 -60°C

Pressao de Opera(;éo ' 6 bar +/- 1

Nota: As especificagées informadas sao limites maximos recomendados sob
condigoes de estatica. Para classificagao correta do produto € preciso considerar
todas as forgas dinamicas aplicadas, incluindo a inércia do manipulador, configu-
racao ferramental e processos de forcas externas.

* Sem modelos







